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(54) Landwirtschaftliche Bestellkombination 

(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine landwirt- 
schaftliche Bestellkombination (10), mit einem in einer 
Vorwartsrichtung uber ein Feld bewegbaren Rahmen 
(12), an dem sich als Arbeitselemente Bodenbearbei- 
tungswerkzeuge (42) und/oder eine Bodenwalze (50) 
und mindestens eine nachlaufende Saeinrichtung (24) 
abstutzen, wobei Aktoren (34, 46, 52) zur Einstellung 
der Arbeitstiefe und/oder des Arbeitsdrucks mindestens 
zweier unterschiedlicher Arbeitselemente vorgesehen 



sind. 

Zur Vereinfachung der Bedienung wird vorgeschla- 
gen, dass die Aktoren (34, 46, 52) mit einer Steuerungs- 
einrichtung (54) verbunden sind, die mit Datensatzen 
beaufschlagbar ist, die Informationen zur Einstellung 
von den mindestens zwei Aktoren (34, 46, 52) enthalten, 
und dass die Steuerungseinrichtung (54) betreibbar ist, 
die Aktoren (34, 46, 52) anhand der Datensatze zu steu- 
ern. 
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B schr ibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche 
Bestellkombination, miteinem in einer Vorwartsrichtung 
uber ein Feld bewegbaren Rahmen, an dem sich als Ar- 
beitselemente Bodenbearbeitungswerkzeuge und/oder 
eine Bodenwaize und mindestens eine nachlaufende 
Saeinrichtung abstutzen, wobei Aktoren zur Einstellung 
der Arbeitstiefe und/oder des Arbeitsdrucks mindestens 
zweier unterschiedlicher Arbeitselemente vorgesehen 
sind. 

[0002] Im Stand der Technik sind mit Bodenbearbei- 
tungswerkzeugen ausgestattete, auch als Bestellkom- 
binationen bezeichnete Samaschinen bekannt. Sie kon- 
nen nach einer Pflug- oder Stoppeibearbeitung einge- 
setzt werden. Bei vielen Samaschinen ist die Arbeitstie- 
fe der Saeinrichtungen und/oder der Bodenbearbei- 
tungseinrichtungen veranderbar. 

[0003] Beispielsweise isl bei der Samaschine Vader- 
stad Rapid F die Tiefeneinstellung des Scheibenpaars 
auf eine voreingestellte Ablagetiefe durch Hydraulikzy- 
linder einstellbar. Die Samaschine Horsch DS/D 6 weist 
Bodenbearbeitungswerkzeuge an einem hydraulisch 
hohenverstellbaren Werkzeugtrager auf. Die Drillma- 
schine Amazone Airstar Xpress ermoglicht, den Schar- 
druck und den Druck auf den Striegel, der den Scharen 
nachlauft, hydraulisch den jeweiligen Bodenverhaltnis- 
sen anzupassen. Ihre vorgelagerten Bodenbearbei- 
tungswerkzeuge sind mechanisch hohenverstellbar. 
Die DE 198 21 394 A beschreibt eine Bestellkombinati- 
on, bei der ein Bodenbearbeitungsgerat gegenuber ei- 
nem Tragrahmen hohenverstellbar ist. An der Ruckseite 
der Bestellkombination ist eine hohenverstellbare Bo- 
denwaize vorgesehen, auf der sich die Bestellkombina- 
tion abstiitzt. 

[0004] Weiterhin ist es bekannt, mehrere Elemente 
von Samaschinen miteinander mechanisch zu koppeln 
und gemeinsam zu verstellen. So schlagen die DE 198 
04 293 A, DE 198 06 467 A und DE 198 55 937 A vor, 
an einem Scharrahmen Saschare mit vorlaufenden, fe- 
dernd aufgehangten Walzenelementen zu befestigen. 
Der Scharrahmen ist gegenuber einem Tragrahmen der 
Bestellkombination durch eine Kuppeleinrichtung ho- 
henverstellbar. Es werden somit die Saschare und die 
Walzenelemente gemeinsam in der Hone verstellt. Die 
DE 1 96 20 01 6 A offenbart eine Bestellkombination, bei 
der eine Bodenwaize und Bodenbearbeitungswerkzeu- 
ge an einem gemeinsamen Rahmen befestigt sind, der 
am Hauptrahmen befestigt ist. Die Bodenwaize ist ge- 
genuber den Bodenbearbeitungswerkzeugenderart ho- 
henverstellbar, dass ihre Position die Arbeitstiefe der 
Bodenbearbeitungswerkzeuge definiert. Die DE 1 96 41 
765 A schlagt bei einer derartigen Bestellkombination 
zusatzlich vor, die Hone der Zugdeichsel zu verstellen, 
um die Arbeitstiefe der Bodenbearbeitungswerkzeuge 
bzw. einer ihnen vorgeordneten Planierschiene zu ver- 
stellen. Nach der DE 1 98 36 780 A ist dem Bodenbear- 
beitungsgerat einer Bestellkombination eine Bodenwai- 



ze zugeordnet, die hohenverstellbar ist und die Ar- 
beitstiefe des Bodenbearbeitungsgerats definiert. Die 
Bodenwaize wird gemeinsam mit dem Bodenbearbei- 
tungsgerat hohenverstellt. 

5 [0005] Zusammenfassend ist festzustellen, dass im 
Stand der Technik entweder verschiedene Elemente 
der Samaschine einzeln verstellt werden, was den 
Nachteil aufweist, dass eine Veranderung einer Einstel- 
lung mehrerer Elemente, die bei Anderung der Boden- 

10 eigenschaften oder des Saatguts notwendig sein kann, 
trotz der Fernsteuerung aus der Kabine eines Zugfahr- 
zeugs aufwandig und zeitraubend ist oder aber mehrere 
Elemente mechanisch miteinander gekoppelt sind. Da- 
durch sind aber die Freiheitsgrade beschrankt. 

15 [0006] Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe 
wird darin gesehen, eine Samaschine mit mehreren Ele- 
menten bereitzustellen, die unproblematisch in die je- 
weils zweckmaBigen Arbeitspositionen verbringbar 
sind. 

20 [0007] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch 
die Lehre des Patentanspruchs 1 gelost, wobei in den 
weiteren Patentansprtichen Merkmale aufgefuhrt sind, 
die die Losung in vorteilhafter Weise weiterentwickeln. 
[0008] Mindestens zweien der folgenden Arbeitsele- 

25 mente der Bestellkombination wird jeweils ein Aktor zu- 
geordnet: Bodenbearbeitungswerkzeug, Bodenwaize 
und Saeinrichtung. Der Aktor ist eingerichtet, die Ar- 
beitstiefe und/oder den Arbeitsdruck des jeweiligen Ar- 
beitselemente einzusteilen. Derartige Aktoren sind in 

30 der Regel Hydraulikzylinder, obwohl auch rotierende 
Hydraulik- oder Elektromotoren verwendbar sind. Die 
mindestens zwei Aktoren sind mit einer Steuerungsein- 
richtung verbunden, welche die Betriebsparameter der 
Aktoren steuert, d. h. ohne Riickkopplung einstellt oder 

35 rnit Riickkopplung durch einen entsprechenden Fuhler 
regelt. Die Erfindung schlagt vor, die Steuerungseinrich- 
tung mit Datensatzen zu beaufschlagen, die Informatio- 
nen zur Einstellung von mindestens zwei Aktoren bein- 
halten. Anhand der Datensatze werden die Aktoren und 

40 mit ihnen die Arbeitselemente in die jeweils erforderli- 
che Stellung verbracht. 

[0009] Auf diese Weise ist es durch Abrufen eines ein- 
zigen Datensatzes moglich, mehrere Arbeitselemente 
der Bestellkombination in ihre Sollposition zu verbrin- 

45 gen. Die Bedienung der Bestellkombination ist wesent- 
lich vereinfacht, jedoch bleiben - im Gegensatz zu einer 
mechanischen Kopplung der Arbeitselemente - alle Ein- 
stellmoglichkeiten und Freiheitsgrade fur die Arbeitsele- 
mente erhalten. 

so [0010] Es ist nicht unbedingt erforderlich, die komplet- 
ten Datensatze zur Steuerung aller Aktoren abzuspei- 
chern, wenn die Datensatze durch die Steuerungsein- 
richtung aus abgespeicherten Daten abgeleitet werden. 
So konnen beispielsweise in einer Tabelle bodenartab- 

55 hangige Daten abgelegt sein, anhand derer die Daten- 
satze aus einer weiteren Tabelle abgerufen oder an- 
hand entsprechender mathematischer Vorschriften al- 
gorithmisch berechnet werden. Der Vorteil ist eine Re- 
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duzierung der abzuspeichernden Datenmenge und die 
Mdglichkeit einer Interpolation. Denkbar ware auch, die 
Parameter von zwei Arbeitselementen aus den aus- 
wahlbaren Daten eines Arbeitselements abzuleiten. So 
kann der Bediener einen Wert fur die Satiefe eingeben 5 
und die Steuerungseinrichtung anhand der gewahlten 
Satiefe den Druck der Bodenwalze und die Position der 
Bodenbearbeitungswerkzeuge festlegen. 
[0011] In einer besonders einfachen Ausfuhrungs- 
form der Erf indung sind die Datensatze durch einen Be- 10 
diener insbesondere manuell abrufbar. Mittels einer Ta- 
statur oder eines beruhrungsempfindlichen Bildschirms 
oder durch Spracheingabe wird der jeweils als sinnvoll 
angesehene Datensatz ausgewahlt, der beispielsweise 
von der Bodenart, Bodenfeuchtigkeit oder anderen Ge- 15 
gebenheiten abhangen kann. 

[0012] Alternativ oder zusatzlich kann eine Karte ab- 
gespeichertsein, in der die Datensatze, bzw. Daten, aus 
denen die Datensatze ableitbar sind, in Abhangigkeit 
von der jeweiligen Position abgespeichert sind. Anhand 20 
der mittels eines Positionserfassungssystems (zum 
Beispiel GPS, DGPS oder eines anderen Satellitensy- 
stems oder eines Tragheitsnavigationssystems) erfas- 
sten jeweiligen Position der Bestellkombination bzw. ei- 
nes sie ziehenden Fahrzeugs werden die Daten aus der 25 
abgespeicherten Karte abgerufen und zur Steuerung 
der Aktoren herangezogen. 

[0013] Als Daten, von denen die Betriebswerte der 
Aktoren abhangen konnen, waren die Bodenart, die Bo- 
denfeuchtigkeit, die Luftund/oder Bodentemperatur, die 30 
Art des Saatguts und die Witterungsbedingungen, wie 
derzeitige oder zu erwartende Regenmenge, Sonnen- 
einstrahlung etc. oder eine beliebige Kombination dar- 
aus zu nennen. Anhand dieser Daten, die eingegeben 
oder durch entsprechende Sensoren erfasst bzw. durch 35 
eine Datenfernubertragung ubermittelt werden konnen, 
werden anhand geeigneter Rechenvorschriften und/ 
oder Tabellen die Datensatze zur Definition der Sollwer- 
te der Betriebswerte der Aktoren bestimmt. 
[001 4] Die Betriebswerte der Aktoren der Bestellkom- 40 
bination unterscheiden sich bei einer StraBenfahrt und/ 
oder im Vorgewende von den Betriebswerten bei der 
Bearbeitung eines Felds, da in diesen Fallen die Ar- 
beitselemente anzuheben sind. Urn dem Bediener die 
Arbeit zu erleichtern, bietet es sich an, einen Datensatz 45 
fur das Vorgewende bzw. eine StraBenfahrt abrufbar zu 
gestalten. Das kann manuell auf einen Tastendruck hin 
erfolgen oder anhand eines Positionsbestimmungssy- 
stems (beispielsweise der oben erwahnten Art), das es 
erm6glicht,anhandeinerKartezuerkennen,obein Feld 50 
bearbeitet wird oder ein Vorgewende oder eine StraBe 
befahren wird. 

[0015] Ein derartiges Positionsbestimmungssystem 
ermoglicht auch, selbsttatig eine unbeabsichtigte Dop- 
pelbearbeitung eines Feldabschnitts zu vermeiden, in- 55 
dem ein Vergleich zwischen der aktuellen Position und 
einer abgelegten Information uber die bereits abgear- 
beiteten Flachen durchgefuhrt wird. Ergibt der Ver- 
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gleich, dass die jeweils uberquerte Flache schon bear- 
beitet wurde, werden die Arbeitselemente selbsttatig in 
eine AuBerbetriebsstellung verbracht. Selbstverstand- 
lich ist eine manuelle Ubersteuerung denkbar. 
[0016] In derZeichnung ist ein nachfolgend naher be- 
schriebenes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung darge- 
stellt. Es zeigt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht einer erfindungsgemaBen 
Bestellkombination, die an ein Zugfahrzeug 
angekoppelt ist. 

[0017] In Figur 1 ist eine landwirtschaftliche Bestell- 
kombination 10 dargestelft. Sie weist einen sich in der 
Vorwartsrichtung (in der Zeichnung von links nach 
rechts) erstreckenden Rahmen 1 2 auf, der sich uber ein 
Laufrader 14 umfassendes Fahrwerk auf dem Erdbo- 
den abstutzt. An seinem vorderen Ende ist der Rahmen 
12 uber eine Deichsel 18 uber eine losbare Kupplung 
20 mit einem Zugfahrzeug 18 in Form eines Acker- 
schleppers verbunden. 

[0018] Der Rahmen 12 tragt vor den Laufradem 14 
einen Saatgutbehalter 22 zur Aufnahme von Saatgut. 
Durch, in der Zeichnung nicht dargestellte Messsyste- 
me wird das Saatgut aus dem Saatgutbehalter 22 ab- 
gemessen und uber Saatgutleitungen an der Ruckseite 
des Rahmens 12 angeordneten Saeinrichtungen 24 zu- 
gefiihrt die einen Furchen6ffner26 in Form einer Schei- 
be, Saschare 30, die das Saatgut in die durch den Fur- 
chenoffner 26 erzeugte Furche abgeben und 
SchlieBrader 28 zum anschlieBenden SchlieBen der 
Furche umfassen. 

[0019] Es sind mehrere Saeinrichtungen 24 seitlich 
nebeneinander an einem sich am Rahmen 12 abstut- 
zenden, sich quer zur Vorwartsrichtung erstreckenden 
Werkzeugtrager32abgestutzt. Die Saeinrichtungen 24 
sind um eine parallel zur Langsachse des Werkzeugtra- 
gers 32 verlaufende Achse schwenkbar gelagert. Der 
Schwenkwinkel aller Saeinrichtungen 24 und damit die 
Satiefe wird durch einen Aktor 34 in Form eines Hydrau- 
likzylinders festgelegt, der sich zwischen einer mit dem 
Rahmen 12 verbundenen Halterung 33 und einem mit 
den Saeinrichtungen 24 gekoppeften Arm 35 erstreckt. 
[0020] Vor dem Saatgutbehalter 22 ist unterhalb des 
Rahmens 12 ein Tragerrahmen 36 befestigt. Der Tra- 
gerrahmen 36 haltert einen um eine horizontale, quer 
zur Vorwartsrichtung verlaufende Schwenkachse 44 
schwenkbaren Schwenkrahmen 38, an dem sich uber 
eine U-formige Feder 40 ein Bodenbearbeitungswerk- 
zeug 42 in Form einer Scheibenegge abstutzt. Ein zwi- 
schen Rahmen 12 und Schwenkrahmen 38 angeordne- 
ter Aktor 46 in Form eines Hydraulikzylinders definiert 
den Schwenkwinkel des Schwenkrahmens 38 um die 
Schwenkachse 44. Der Aktor 46 ist mit einem einstell- 
baren Druck betreibbar und steuert auf diese Weise den 
Druck, mit dem das Bodenbearbeitungswerkzeug 42 
auf den Erdboden einwirkt. Anstelle der Scheibenegge 
kann ein beliebiges anderes Bodenbearbeitungswerk- 
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zeug 42 verwendet werden. 

[0021] Am Tragerrahmen 36 ist weiterhin in Vorwarts- 
richtung hinter dem Bodenbearbeitungswerkzeug 42 ei- 
ne, urn eine parallel zur Schwenkachse 44 verlaufende 
Achse, schwenkbare Halterung 48 angelenkt, an deren 
unterem Ende eine Bodenwalze 50 in Form eines Rei- 
fenpackers angebracht ist. Ein Aktor 52 in Form eines 
Hydraulikzylinders, der sich zwischen dem Tragerrah- 
men 36 und der Halterung 48 erstreckt, definiert den 
Schwenkwinkel der Halterung 48. Der Aktor 52 ist mit 
einem einstellbaren Druck beaufschlagbar und steuert 
auf diese Weise den Druck, mit dem die Bodenwalze 42 
auf den Erdboden einwirkt. Anstelle eines Reifenpak- 
kers konnte jede beliebige Art von Walzen Verwendung 
finden, beispielsweise Schragstab-Packerwalzen, 
Rohrstab-Packerwalzen, Scheiben-Packerwalzen, 
Zahn-Packerwalzen, Spiral-Packerwalzen und Pris- 
menwalzen. Die Bodenwalze 50 konnte auch als Front- 
reifenpacker oder Stutzwalze ausgefuhrt sein, d. h. ein 
Teilgewicht der Bestellkombination tragen und zur Tie- 
fenfuhrung dienen, wobei die Laufrader 1 4 bei der Arbeit 
auszuheben waren. AuBer der dargestellten starren Be- 
festigung der Bodenwalze 50 an der Halterung 48 ware 
auch die Zwischenschaltung einer Feder denkbar. Auch 
konnte jedes einzelne Rad der Bodenwalze 50 uber ei- 
nen ihm zugeordneten Aktor 52 steuerbar sein. 
[0022] Anzumerken ist, dass an beiden seitlichen En- 
den des Bodenbearbeitungswerkzeugs 42 mit dem 
Schwenkrahmen 38 verbundene U-formige Federn 40 
angeordnet sind. Auch sind Halterungen 48 an beiden 
seitlichen Enden der Bodenwalze 50 angeordnet und 
mit dem Tragerrahmen 36 verbunden. Das Bodenbear- 
beitungswerkzeug 42 und die Bodenwalze 50 konnen 
sich aus* drei oder mehr seitlich nebeneinander ange- 
ordneten Abschnitten zusammensetzen, von denen die 
AuBeren, in an sich bekannter Weise, zum StraBen- 
transport hochklappbar sind. Dazu sind entsprechende 
Antriebe in Form von Hydraulikzylindern vorzusehen. 
[0023] Zwischen dem Bodenbearbeitungswerkzeug 
42 und der Bodenwalze 50 ist ein Striegel 66 angeord- 
net, der mit dem Tragerrahmen 36 verbunden ist. 
[0024] Das Zugfahrzeug 1 8 ist mit einer Steuerungs- 
einrichtung 54 ausgestattet, die eingerichtet ist, uber in 
der Zeichnung nicht dargestellte Leitungen die Aktoren 
34, 46 und 52 mittels einer vorzugsweise Proportional- 
ventile enthaltenden Ventileinrichtung 56 aus einer 
Quelle 58 unter Druck stehenden Hydraulikfluids mit Hy- 
draulikfluid zu beaufschlagen bzw. zu entlasten. In der 
dargestellten Ausfuhrungsform sind die Aktoren 34, 46 
und 52 doppeltwirkend, um die Arbeitselemente der Be- 
stellkombination 1 0 im Vorgewende oder bei einer Stra- 
Benfahrt ausheben zu konnen. Denkbar ware aberauch 
die Verwendung einfachwirkender Hydraulikzylinder. 
Die Steuerungseinrichtung 54 ist somit eingerichtet, den 
Druck der Aktoren 46 und 52 vorzugeben. Eine Infor- 
mation uber die Position des Aktors 34 wird der Steue- 
rungseinrichtung 54 uber einen Fuhler 60 zugefuhrt, so 
dass die Satiefe der Saeinrichtungen 24 durch die 



Steuerungseinrichtung 54 mittels der Ventileinrichtung 
56 regelbar ist. 

[0025] Der Steuerungseinrichtung 54 werden von ei- 
ner Satellitenempfangsantenne 62, die zum Empfang 

5 von Signalen des GPS (Global Positioning Systems) 
eingerichtet ist, eine Information uber die jeweilige Po- 
sition des Zugf ahrzeugs 54 enthaltende Signale zuge- 
fuhrt. In einer Speichereinrichtung 64 ist eine Sollwert- 
karte abgelegt, die vor einem Bearbeitungsvorgang auf 

10 einem Computer ersteilt wurde und auf beliebige Weise 
(per austauschbarem Datenspeichermedium, wie Dis- 
kette oder drahtlos) auf die Speichereinrichtung 64 
ubertragen wurde. Die Sollwertkarte wurde anhand von 
vorhandenen Informationen uber die Art des Bodens, 

15 die Art des Saatguts und verschiedene andere beim Be- 
stellen zu berucksichtigende Parameter ersteilt, wobei 
eine Begutachtung und Anderung durch den Landwirt 
moglich ist. Sie enthalt ortsabhangige Informationen 
uber den Druck des Bodenbearbeitungswerkzeugs 42 

20 auf den Erdboden, den Druck der Bodenwalze 50 auf 
den Erdboden und die Satiefe. 

[0026] Beim Bearbeiten eines Felds werden anhand 
der durch die Satellitenempfangsantenne 62 erzeugten 
Information uber den jeweiligen Standort, wobei zum 

25 Ausgleich des Versatzes auch eine Umrechnung zwi- 
schen der Position der Satellitenempfangsantenne 62 
und der Bestellkombination 10 bzw. ihrer Arbeitsele- 
mente 24, 42 und 50 moglich ware, aus der Sollwertkar- 
te in der Speichereinrichtung 64 Datensatze ausgele- 

30 sen, welche eine Information uber den Soll-Druck des 
Bodenbearbeitungswerkzeugs 42, den Soll-Druck der 
Bodenwalze 50 und die Soll-Satiefe enthalten. Den Da- 
tensatzen entsprechend werden durch die Steuerung 
54 und die Ventileinrichtung 56 die Aktoren 34, 46 und 

35 52 gesteuert. Durch die Steuerung des D rucks der Bo- 
denwalze 50 ist ein standiger Bodenkontakt und ein 
gleichmaBiger, optimal eingestellter Bodendruck mog- 
lich. Auf dem Vorgewende am Rand eines Felds werden 
die Aktoren 34, 46 und 52 veranlasst, die Arbeitsele- 

40 mente der Bestellkombination 1 0 auszuheben, also das 
Bodenbearbeitungswerkzeug 42, die Bodenwalze 50 
und die Saeinrichtung 24. 



45 Patentansp ruche 

1 . Landwirtschaftliche Bestellkombination (1 0), mit ei- 
nem in einer Vorwartsrichtung uber ein Feldbeweg- 
baren Rahmen (12), an dem sich als Arbeitsele- 

50 mente Bodenbearbeitungswerkzeuge (42) und/ 
oder eine Bodenwalze (50) und mindestens eine 
nachlaufende Saeinrichtung (24) abstutzen, wobei 
Aktoren (34, 46, 52) zur Einstellung der Arbeitstiefe 
und/oder des Arbeitsdrucks mindestens zweier un- 

55 terschiedlicher Arbeitselemente vorgesehen sind, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Aktoren (34, 
46, 52) mit einer Steuerungseinrichtung (54) ver- 
bunden sind, die mit Datensatzen beaufschlagbar 
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ist, die Inforrnationen zur Einstellung von den min- 
destens zwei Aktoren (34, 46, 52) enthalten, und 
dass die Steuerungseinrichtung (54) betreibbar ist, 
die Aktoren (34, 46, 52) anhand der Datensatze zu 
steuern. 

2. Bestellkombination (1 0) nach Anspruch 1 , dadurch 
gekennzeichnet, dass die Datensatze aus abge- 
speicherten Daten abgeleitet werden. 

3. Bestellkombination (10) nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Datensatze 
bzw. Daten, aus denen die Daten abgeleitet wer- 
den, dgrch einen Bediener abrufbar sind. 



6. Bestellkombination (10) nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass ein Datensatz fur ein Vorgewende und/oder 
eine StraBenfahrt abrufbar ist. 



10 



15 



Bestellkombination (10) nach einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Daten- 
satze bzw. Daten, aus denen die Daten abgeleitet 
werden, georeferenziert abgespeichert sind und 
anhand von Positionsdaten, die von einem Positi- 20 
onsbestimmungssystem bereitgestellt werden, ab- 
gerufen werden. 

Bestellkombination (10) nach einem dervorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 25 
dass die Daten von der Bodenart und/oder der Bo- 
denfeuchtigkeit und/oder der Temperatur und/oder 
der Art des Saatguts und/oder von den Witterungs- 
bedingungen abhangen. 



30 



35 



7. Bestellkombination (1 0) nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Datensatz fur das Vor- 
gewende und/oder die StraBenfahrt anhand der mrt 
einem Positionsbestimmungssystem bestimmten 
Position und einer abgespeicherten Karte abgeru- *o 
fen wird. 

8. Bestellkombination (10) nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Aktoren (34, 46, 52) beim Uberqueren ei- *s 
ner bereits bearbeiteten Flache selbsttatig in eine 
AuBerbetriebsposition verbracht werden. 



50 
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